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Manual de Utilizador v1.0 BE®

1. Introducéo

O configurador de estanteria € utilizado para optimizar solugdes
de estanteria no que diz respeito as areas de insergcédo e aos
custos associados.

2. Formulério de insergéo de dados

BE®coolblok e ——

Estanteria e Refrigeracao, Lda Configurador de Estanteria

Linha: | stanara [=] @ estantes © Bancacas  Rocas: [Sem rodas [=]

éBloco{s) Tamanho (mm}) Altura (mm) | Profundidade (mm) | # Niveis. éTﬁIerém:ia &« Posicionamento dos Angulos s
I Restrigdes I1s7n mm E|. 370 mm E|.4 E] 0 /ﬁ/
AE T am) Restrigies | |[Defeto] |w| [Defeto] [w]| |[Defeio] |w| [Defeio]
E " 10000 [Detet] [+] [Defeto] [=] [Deteto] [+] [Defeto]
P 10000 [Defete] [+] |Defeio] [+] [[Defeio] [+] [efeio] s
D 7000 Defeto] [v] |Defeiol [w] Defeio] [v] MDefeiol
AD 2000 [Defets] [<] [Defeto] [=] [Defeio] [=] [Defeto] y
LD 250 Defoto] |m] DD [=] [Dsfeio] [=] [efeio)] | 2 s | e
1 2100 wefete] [w]  [meferol [=]  [mefetol [v] efetol
2 [Defeito] [Defeits] [ [Defeito] [ ] [Defeio] [+]  [Defeito]
LP 2500 Defetol =] [0 = fetol =] = 2
1 2200 [meteto] [+] [Defeto] [+] Defeto] [+]  [efero]
2 [Defeito] [Defete] [«] Defeito] [+] [Defeic] [+]  [Defeio] /’ﬂy A V /’ﬂﬁ/
LE 2500 Detets] ] |2 = creiol w] | [Defeio 2 xxx Posicionamento dos Angulos sun
1 2300 [eteto] [+] [Defeto] [] [Defeto] [v]  [efero] [ Eo e ]
2 [Defeito] [Defete] [«] Defeito] [ [Defeic] [v]  [Defeio]

[ Solugio 30 preco ]

<

2.1. Selecgbes base

BE@coolblok e —

Estanteria e Refrigeracao, Lda Configurador de Estanteria
Linha: | stanara [=] @ estantes © Bancacas  Rocas: [Sem rodas [=]
Idioma/lLanguage: Selecgcéo do idioma de trabalho.

Selecgéo da linha de estanteria com a

Linha: ' -
qual se pretende configurar a solucéo.

Opcéo de configuragcéo dentre estantes

Estantes/Bancadas:
e bancadas.

Opcéo para apresentar a solucéo

Rodas: incluindo rodas do tipo escolhido.

2.2. Selecgoes de area
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AE )
E 10000
P 10000
D 7000
AD 3000
LD
2100
2 [Defeito]

LP
1 2200
2 [Defeita]

LE
2300
2 [Defeita]

G115 E B G E A ET EE]EEDE]

. Altura (mm) | Profundidade (mm)  #HNiveis  Toleréncia | # Blocos

Restricies | | 1670 mm |+ | 370 mm 4 0

Restricies [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeto]

Restricies

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

Restricies

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

[Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]

[ [ & E EEEE ] E R R E
B [ B B EEEE ] E R R R E

Define-se, para cada uma das paredes, as dimensdes que se

pretende ocupar com estantes ou bancadas.

Sobre as estantes ou bancadas colocadas nas paredes
posterior, esqguerda e direita podem ser aplicados mddulos
transversais.

A uma estante ou bancada chamaremos genericamente,
partir daqgui, bloco.

Tamanho:

Altura:

Profundidade:

# Niveis:

Toler&ancia

Definicdo das restricbes no universo de
comprimentos de prateleiras com o qual se
pretende configurar o bloco.

Comprimento da parede gue se pretende
preencher (P, E, D, AE, AD) ou comprimento
do bloco L gue se pretende configurar (LP,
LE, LD).

Altura dos prumos do bloco que se pretende
configurar.

Profundidade do bloco que se pretende
configurar.

Numero de niveis de prateleiras do bloco que
se pretende configurar.

Margem de tolerdncia de comprimento da
parede/bloco que se pretende configurar.
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O preenchimento de valores neste campo
permitira obter uma solugédo optimizada ao

pregco e nao serao utilizados em nenhum
outro caso.

# Blocos Ndmere' e Bloces L que " se  pretends
configurar.

2.2.1. Restrigcoes dos blocos

Dentro do universo de prateleiras disponiveis na linha de
estanteria seleccionada, & possivel restringir os calculos da
solugcéo apenas aos comprimentos pretendidos.

Esta restricdo pode ser feita ao nivel de cada um dos blocos ou
nos niveis de “valores por defeito”.

LP x

Restringir aos Tamanhos

650 mm
770 mm
890 mm
840 mm
1060 mm
1180 mm
1300 mm
1480 mm
1600 mm

OooooE@EaEm

2.2.2. Valores defeito

Os valores por defeito serdo sempre migrados para os blocos
subordinados se nada for dito em contrario.

Assim, se por exemplo nos reportarmos a imagem em 2.,
podemos afirmar o seguinte:

. Bloco “ILDI::2” tera 2500mm de tamanho (herdado de
“[LDI1");

. Bloco “ILDl:2” tera 16870mm de altura ((herdado de
“[LD]1” gue herdou de “Valores por defeito”);

¢ Todos os blocos terdo 370mm de profundidade
(herdado de “Valores por defeito”).

2.3. Gréfico de sugestao
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Na sequéncia do preenchimento/selecgcédo dos blocos e dos
seus atributos, o grafico de sugestéo vai sendo actualizado,

deixando antever novos blocos que poderdo ser adicionados.

Ao seleccionar um elemento do grafico de sugestéo, o cursor

sera posicionado nos campos que lhe estdo associados.

Ao colocar o cursor Nnum campo de um bloco, o elemento do

grafico de sugestao gue corresponde sera sinalizado.

E também sobre o grafico de sugestao que podemos alterar a

posicéo/colocacé&o dos adngulos de suporte.

www Posicionamento dos dngulos »a»

P

LE

LD

AE

AD

«x« Posicionamento dos dngulos »s»

O bloco posterior (P) vai ter o adngulo gque
suportar o bloco esquerdo (E).

0O bloco esqguerdo (E) vai ter o angulo que
suportar o bloco posterior (P).

O bloco posterior (P) vai ter o dngulo que
suportar o bloco direito (D).

O bloco direito (D) vai ter o angulo gque
suportar o bloco posterior (P).

O bloco esqguerdo (E) vai ter o adngulo que
suportar o bloco anterior esqguerdo (AE).

vai

vai

vai

vai

vai

O bloco anterior esquerdo (AE) vai ter o
angulo gue vai suportar o bloco esquerdo (E).

O bloco direito (D) vai ter o angulo gue
suportar o bloco anterior direito (AD).
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O bloco anterior direito (AD) vai ter o angulo
gue vai suportar o bloco direito (D).

2.4. Calculo de solugéo

| Solucio optimizada ao espaco |

| Solugio optimizada ao preco |

Na sequéncia do preenchimento/seleccéo dos blocos e dos
seus atributos, podemos solicitar a apresentacé&o da solugéo
tendo em conta a optimizacéo de espaco ou a optimizagéo de
preco.

Para a optimizagéo ao espaco o configurador apresentara a
solugdo que aproxime o0s comprimentos dos blocos o mais
possivel dos valores solicitados.

Para a optimizacdo ao preco o configurador apresentara a
solugdo de menor custo que coloque os comprimentos dos
blocos entre os valores solicitados subtraidos da toleréncia e
os valores solicitados.

Qualguer uma das solugbes so sera apresentada se a solugéo
solicitada for tecnicamente possivel e se respeitar as regras de
espagcamento definidas. Caso contrério serda apresentada uma
lista de erros.

2.4.1. Validagao da solugéo
Entre outras, a solugéo tem de respeitar as seguintes regras:

. Entre cada bloco tem de existir a distdncia minima de
700mm;

. Um bloco ndo pode ter mais prateleiras que o gue o
suporta;

¢ Todos os blocos tém de ser possiveis dentro dos
comprimentos e tolerdncias solicitadas

¢ Todos os blocos solicibtados tém de “caber” dentro da
area de insercéo.

2.4.2. Areas de insercao

Conforme a solicitagéo, assim serdéo definidas uma ou mais
areas de insercéo para os blocos em L:
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i

1 2 1 2

AD AE

. o

e 7

A ordem de insercé&o dos blocos sera sempre do maior para o
menor;
A ordem de insercéo nas areas sera sempre da 5/4 para a 1.

Area de insercéo 1:

Existira se forem inseridos blocos em L posteriores;

A sua area sera utilizada apenas para insercéo de blocos
em L esqguerdos dentro dos seus limites;

A sua area pode ser complementada com area livre do
bloco 2 e 3.

Area de insergéao 2:

Existira se forem inseridos blocos em L posteriores;

A sua area sera utilizada apenas para insercéo de blocos
em L direitos dentro dos seus limites;

A sua area pode ser complementada com area livre do
bloco 1 e 3.

Area de insergao 3:

E limitada pelos blocos esquerdo e direito fora da
eventual area de insergcéo dos blocos L posteriores.

A sua area sera utilizada apenas para insercéo de blocos
em L esguerdos e direitos dentro dos seus limites;

A sua area pode ser complementada com area livre do
bloco 4/5.

Area de insercéao 4:
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. E limitada apenas pelo bloco esquerdo.
e A sua area sera utilizada apenas para insercéo de blocos
em L esquerdos dentro dos seus limites;

Area de insercéao 5:

. E limitada apenas pelo bloco direito.
e A sua area sera utilizada apenas para insercéo de blocos
em L direitos dentro dos seus limites;

2.5. Erros

Se existirem erros que de alguma forma impossibilitemm a
apresentacéo de uma solugéo, sera apresentada uma pagina
com a sua listagem para facilitar a reformulagé&o da solugéo.

Descrigiio do erro

o] Bloco sem composicio possivel
o] Comprimento de bloco insuficiente para suportar AE e/ou AD
1LD2] Bloco ndo inserido

1LD1] Bloco néo inserido
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3. Solucgéo

A solugcédo apresentada pode ser impressa e possivel, se os
valores inseridos assim o permitirem, alternar entra a
optimizagcéo ao espacgo e a optimizacéo ao preco.

Boas Préaticas:
Para uma impresséao nas melhores condicoes, o seu browser

devera estar configurado para permitir imprimir imagens e
cores de fundo.

3.1. Grafico da solugéo

| 9988 mm |

P
LP LP [
1 Z
LE1 LD2
5994 mm f G998 mm
LD1
AD

LE2

AE |

3874 mm 2598 mm

O gréfico da solugdo mostra ([@E& escalal um possivel
enquadramento para todos os blocos calculados, e indica com
rigor a area de parede ocupada pelos blocos (P, E, O, AE, AD),
independentemente da posicéo dos adngulos de suporte.
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3.2. Lista de componentes da solug&o e orgamento

| Peso (tedrico) | Volume (tedrico)

Valor

KOPR37167 Prumo (18670 mm x 370 mm) 44 €7400 €3.256,00 91940649 0,68596 m3
KOPA3T160  Prateleira (1600 mmx 370 mm) 20 €64 ,00 € 1.280,00 701720049 0,77920 m3
KOPA3IT148 Prateleira (1480 mmx 370 mm) 24 €61,00 € 1.454,00 7816992 g 0,86256 m3
KOPA3T130  Prateleira (1300 mmx 370 mm) 24 €53 50 €1.284,00 69115209 0,75380 m3
KOPA3T118 Prateleira (1180 mmx 370 mm) 24 €5050 €1.212,00 63.07872g 0,68112 m3
KOPA3T106 = Prateleira (1060 mmx 370 mm) = 48  €47,00 €2.255,00 114.084 48 g 1,21680 m3
KOPA3T34  Prateleira (940 mmx 370 mm) 16 €44,00 €704,00 34.003349 0,35728 m3
KOPA3TES  Prateleira (650 mmx 370 mm}) 16  €32,00 £€512,00 2411840 g 0,24032 m3
KOAG3T Angulo (370 mm) 40 €11,00 € 440,00 14.600,00 g 0,00000 m3
Total €12.408,00 559.283,209 557684 m3
Desconto 10 % €1.240,80

Total Final € 11.167,20

Aos precos referidos acresce a taxa de WA em vigor em Portugal.

Esta lista mostra todos o0os componentes necessarios a
concretizagédo da solugéo apresentada e o seu valor.

Permite a ainda a introdugé&o de uma percentagem de desconto
gue de imediato se repercute no total final.
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3.3. Lista de componentes da solugcéo por bloco

Referéncias

11x (KOPR3T1ET);

28x (KOPA3T106); 12x (KOPA3784);

7x (KOPA3T1ET);

E 9624 mm 1670 mm 370 mm 4 16x (KDPA3T148); 12x (KOPA3T130);
2x (KOAG3T);
Sx (KOPR3T1ET);
D 6628 mm 1670 mm 370 mm 4 12x (KOPA3T160); 4x (KOPA3T130); 4x (KOPA3T106);

4x (KOAG3T);
3x (KOPRIT16T);

AE 3604 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T160); 4x (KOPA3T130); 4x (KOPA3T118);
4x (KOAG3T);
3x (KOPR3T1ET);

AD 2626 mm 1670 mm 370 mm 4 dx (KOPA37130); 4x (KOPA37118); dx (KOPA3TES);
4x (KOAG3T);
3x (KOPR3T16T);

LP2 2470 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T112); 4x (KOPA3T108); 4x (KOPA3TES);
4x (KOAG3T);
2x (KOPR3TABT);

LP1 2196 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T148); 4x (KOPA3794);
4x (KOAG3T);
3x (KOPR3TIET);

LE2 2470 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T112); 4x (KOPA3T108); 4x (KOPA3TES);

4x (KDAG3T),

2x (KOPA3TAET);

P 9988 mm 1670 mm 370 mm 4

LE1 2276 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA37160); 4x (KOPA37118);
4x (KOAG3T);
3x (KOPRIT1ET);
LD2 2470 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T112); 4x (KOPA3T108); 4x (KOPA3TES);

4x (KOAG3T),
2x (KOPR3TAET);

LD1 2082 mm 1670 mm 370 mm 4 4x (KOPA3T148); 4x (KOPA3T106);
4x (KOAG3T);

Esta lista mostra todos o0os componentes necessarios a
concretizacédo da solugcéo apresentada bloco a bloco.
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